
 

 

EU Konformitätserklärung 
 

Wir 

Shenzhen Yuejiang Technology Co., Ltd. 

 

Firmenadresse 
Raum 1003, Gebäude 2, Chongwen Park, Nanshan iPark, Nr.3370, Liuxian Blvd, Fuguang Community, Taoyuan 

Straße, Nanshan District, Shenzhen, China 

 

 erklären, dass das beschriebene Produkt mit den folgenden Normen konform ist 

    Funkanlagenrichtlinie: 2014/53/EU 

RoHS Richtlinie 2011/65/EU mit Richtlinie (EU) 2015/863 

 

Geltende harmonisierte Normen: 

EN 301489-1 V2.2.3, EN 301489-17 V3.2.4, EN 300328 V2.2.2, EN IEC62311:2020, 

EN IEC 61000-6-2:2019, EN IEC 61000-6-4:2019, 

 

Produkt Name 

Kollaborativer Roboter 

 

Produkt Model 

Siehe Seite 2 

 

Handelsmarke 

 

 

Name und Adresse des zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen bevollmächtigten 

Vertreters 

Lang Xulin, lang@dobot-robots.com 

DOBOT Europe GmbH 

Werner-Heisenberg-Str.2, 63263 Neu-Isenburg ,Germany 

 

Verantwortlich für die Abgabe dieser Erklärung ist:  
Hersteller  
Bevollmächtigter mit Sitz in der EU  

 

Feb. 24, 2025  YeWeizhi  

 Shenzhen Stadt, China  Stellvertretender 

Direktor für F&E 

 

Auststellungsdatum 

und -ort 

 Name und Position  Unterschrift und 

Firmenstempel 



Modell Liste: 

PCM Modell Manipulator Modell 
Steuerungsmodell Programmierhandgerät 

Modell 

 CR3A  DT-CR030A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR5A  DT-CR050A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR7A  DT-CR070A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR10A  DT-CR100A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR12A  DT-CR120A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR16A  DT-CR160A-0 DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR20A  DT-CR200A-0 DT-CC263-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR3AS   DT-CR030A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR5AS  DT-CR050A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR7AS  DT-CR070A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR10AS  DT-CR100A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR12AS  DT-CR120A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 CR16AS  DT-CR160A-0S DT-CC262-0A DT-TP10-3PE-N 

 

 


